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A CES VA foi fundada no ano de 1969 em Barcelona e dedica-se, desde o
seu inicio, a fabricacdo de equipamentos e instrumentacdo para a acustica com
I+D+i e patentes proprias.

Pertencemos aos comités internacionais para a criacdo e revisdo de normas e
standardes.

A CESWVA dispde de uma rede de distribuicdo agil e eficiente em mais de
40 paises em todo o0 mundo.

Temos a disposicdo dos nossos clientes um servico pos-venda para segurar
uma larga vida aos nossos instrumentos, para além do servico de verificacao
periddica e calibragao.

A nossa péagina web € o ponto nevréalgico para encontrar toda a informacao dos
nossos produtos, pedir orcamentos sem compromisso, descarregar software,
contatar conosco ou estar em dia de todas as atividades de formacédo e
exposicdes em que estamos regularmente.

Mimar e escutar 0s nossos clientes faz-nos estar mais perto e permite-nos
oferecer a solucdo de medicdo que se ajusta completamente as suas
necessidades.
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Material e documentacao 1

O primeiro passo € comprovar o material e documentacdo fornecidos com o
equipamento:

Material incluido:

e Sensor de ruido TA120, composto pelo seu corpo central e pelo kit de
intempérie TK120 para proteger o microfone.

e Cabo USB tipo B.

e Conectores para cabo de alimentacdo de rede e de 12VDC e para cabo de
comunicacao Ethernet.

e Tampdo para entrada ha embalagem.

Documentacao incluida:
e Manual do utilizador do sensor de ruido TA120.
e Garantia.

No caso de faltar qualquer um destes elementos, entre em contato com o seu
distribuidor oficial.

4 Capitulo 1 Material e documentagéo



Descricdo geral do equipamento 2

Neste capitulo é feita uma descricdo geral do sensor de ruido TA120. Esta
descricdo vai permitir conhecer todas as possibilidades que oferece o TA120, as
suas caracteristicas principais e identificar as diferentes partes do sensor.

2.1 Sensor de ruido TA120

O sensor TA120 é a solugdo para monitorizar os niveis de ruido de
infraestruturas e atividades. O TA120 reune num equipamento de dimensdes
reduzidas, a precisdo de um sonémetro da classe 1, a maxima prote¢cdo de um
kit de intempérie TK120 profissional (chuva, neve, vento, p6, passaros, IP65) e a
conectividade total com plataformas de cédigo aberto e protocolos industriais.

2.2 Caracteristicas principais do sensor TA120

As caracteristicas mais importantes do sensor TA120 s&o as seguintes:
e Sensor com precisédo classe 1 segundo a IEC 61672-1.

e Protecdo contra agentes externos com kit de intempérie TK120: vento, chuva,
passaros. Mantém a classe 1. Protecao IP65.

e Completamente integravel em diferentes plataformas de cédigo aberto de
conectividade com sensores.

e Dimensfes reduzidas e facil de instalar na iluminagcédo publica, luminarias,
esplanadas, MUPIs, OPIs, vedagfes e postes publicitarios.

e Alimentacao pela rede elétrica, POE (Power over Ethernet), 12 VDC (Painéis
solares, baterias externas), rede de iluminacdo publica com backup diario
(bateria opcional BA120).

e Medicdo continua 24 horas/7 dias por semana.

e Manutencdo anual minima. Os materiais utilizados na fabricagdo do TA120
asseguram um ciclo de vida longo. Servico técnico nacional.

e Kit de intempérie TK120 desmontavel para uma rapida verificacdo e ajuste
com um calibrador acustico (IEC 60942).

e Comunicacdo por Ethernet (RJ45) ou outras opcbes: Modem 3G, Wi-Fi,
circuito de corrente.
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2.3 Partes do equipamento

@

© N o 0 &

10.

11.

12.
13.
14.

15.
16.
17.

18.

Kit de intempérie TK120 - Responsavel pela prote¢cdo do microfone e do
preamplificador de possiveis fatores meteoroldgicos: vento, neve, chuva, etc.

Parafusos - 4 parafusos para o fecho da tampa frontal do corpo central [3].

Corpo central - Mantém a certificacdo IP65 quando esta fechado. No seu
interior dispde dos elementos descritos entre os pontos [6] e [18].

Entrada ‘passacabos’ para a comunicacao do TA120.
Entrada ‘passacabos’ para a alimentagdo do TA120.
Indicador LED ON - Indica se o equipamento esta alimentado.
Indicador LED SERVER - Indica a ligacdo com o servidor.

Conector USB - Conector tipo B para comunicagéo digital com um PC.
Cumpre com a USB rev. 2.0.

Conector LAN para ligacéo Ethernet.

Conector para circuito de corrente 4-20mA / Ranhura para inserir cartdo
SIM.

Marcas - Marca CE (Marca da Conformidade Europeia) e Marca RAEE
(Indica a recolha seletiva de equipamentos elétricos / eletrénicos).

Interruptor POWER ON/OFF - Para ligar e desligar o sensor TA120.
Conector para ligar a bateria opcional BA120.

Informacdo do equipamento - nesta zona detalha-se o niumero de série do
sensor, assim como a sua direcado MAC.

Suporte para a bateria opcional BA120.
Conector para alimentacao de rede - 100-240V ~ 50/60Hz.

Conector para alimentagcdo 12VDC - Alimentacdo através de painéis
solares e baterias externas 12V.

Informacgédo dos conectores de alimentacéo [16] e [17].
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2.4 Software CESVA Sensor Manager — SI1040

O CESVA Sensor Manager é um software para verificar e configurar o sensor
de ruido TA120. Para se poder comunicar com o0 sensor, devem-se instalar os
seguintes softwares:

1. Instalar o pacote de Drivers com o software CESVA USB Drivers.
versao superior a 1.01.
2. Instalar o software CESVA Sensor Manager.

Se anteriormente j4 existia uma versdo do CESVA Sensor Manager ou do
CESVA USB Diriver instalada no PC, antes de instalar as novas versoes, devera
primeiro desinstalar as antigas.

NOTA: Faca o download das versfes mais recentes do CESVA Sensor
Manager e CESVA USB drivers do site CESWVA (www.cesva.com), vocé
vai encontra-los na se¢éo de suporte do TA120 sensor. Desta forma, garante
que estd instalando a versdo mais recente.

8 Capitulo 2 Descricao geral do equipamento



Instalac&o do sensor TA120 3

3.1 Passos a seguir

1. O sensor deve ser montado de forma vertical, utilizando um suporte fornecido
pelo fabricante dos postes de iluminacdo ou elemento ou outro elemento no
gual se vai instalar. A CESVA fornece os parafusos M3 para segurar a parte
de tras do sensor TA120.

De seguida podem-se ver as cotas da localizagdo destes parafusos M3 da
parte traseira, assim como dois passacabos da parte inferior da caixa:

Capitulo 3 Instalacdo do sensor TA120 9



240

13,5

©

57

113,5

10

63,5

28

37 43

Capitulo 3 Instalacao do sensor TA120



2. Desaparafusar os 4 parafusos [2] da parte frontal da caixa do sensor e retirar
a tampa da caixa.

3. Configurar a comunicacdo do TA120 para a transmissdo de dados (consultar
capitulo 4).

4. Alimentar o sensor TA120 (consultar capitulo 5).

5. Colocar o interruptor POWER [12] na posi¢do ON. Verificar se ligou o LED ON
[6] (vermelho). Se n&o estd ligado, € porque existe um problema na
alimentagcdo do equipamento: verificar a existéncia de alimentagédo externa e
que o interruptor POWER [12] se encontra na posi¢cdo ON.

POWER | ON SERVER

6. Esperar 5 minutos e verificar se ligou o LED SERVER [7] (verde). Se ndo esta
ligado, é porque existe um problema com o servidor de dados ou com a
configuracao do router, AP (Acces Point) ou acesso a Internet: direcdo MAC
(MAC Adress), DHCP activado, etc. Neste caso, consultar o instalador ou
fornecedor do router ou AP.

Para o sensor TA120 com configuracdo com saida analdgica do circuito de
corrente 4-20mA, o LED SERVER [7] permanecera sempre desligado.

Se o LED SERVER [7] esta ligado, significa que o sensor esta a funcionar
corretamente. Fechar a caixa do sensor assegurando o fecho com os 4
parafusos [2] da tampa frontal.

Capitulo 3 Instalacdo do sensor TA120 11



3.2 Entradas ‘passacabos’

Na parte inferior do TA120 localizam-se duas entradas ‘passacabos’ [4 e 5] para
introduzir os cabos necessarios para alimenar o sensor e para a comunicagéo do
mesmo no caso de ser necessério (em fungdo da sua configuracao).

O conector ‘passacabos’ € composto pelos seguintes elementos:

[Tamp&o]  [Anilhos concéntricos] [Contraporcal

- Tampéo para fechar a entrada ‘passacabos’ caso ndo se utilize.

- Dois anilhos de borracha concéntricos para selar o cabo introduzido pela
entrada ‘passacabos’.

- Contraporca para fechar a entrada ‘passacabos’.

NOTA: No caso de apenas utilizar uma das duas entradas ‘passacabos’,
colocar o tampéo fornecido na entrada sem usar para manter a protecao IP65
do sensor TA120.

Seguir os seguintes passos para introduzir os cabos de alimentacdo e/ou de
comunicagao na correspondente entrada ‘passacabos’:

1) Desenroscar a contraporca e, no caso de estar colocado, extrair o tampé&o.

2) Passar o cabo de alimentagdo/comunicacdo pela correspondente entrada
‘passacabos’. Se a grossura do cabo ndo permitir a sua introducdo, extrair
os anilhos concéntricos empurrando-os com uma ferramenta fina,
empurrando-os a partir do interior do corpo central do TA120 [3].

12 Capitulo 3 Instalacao do sensor TA120



Una vez extraidos, separar os dois anilhos concéntricos e introduzir somente
o anilho exterior a partir do exterior do corpo central do TA120 [3].

> >

3) Introduzir a contraporca pelo cabo que posteriormente se introduzira pela
entrada ‘passacabos’. O cabo ndo deve ter 0 seu respetivo conector, ja que
este apenas se colocara depois de ter passado pela entrada ‘passacabos’.

4) Finalmente, colocar o respetivo conector
no cabo ja introduzido pela entrada
‘passacabos’ e liga-lo no conector
correspondente do corpo central do sensor
TA120.

Capitulo 3 Instalacdo do sensor TA120 13 ‘



Comunicacao do TA120 para a 4
transmissao de dados

Em funcéo da configuracdo do modelo adquirido, existem vérias op¢des para a
transmisséo de dados:

4.1 Ethernet

Para realizar uma comunicacdo Ethernet, introduzir o cabo LAN sem a ficha
RJ45 pela entrada ‘passacabos’ inferior [4]. Posteriormente, cravar a ficha ao
cabo. Consultar o capitulo 3.2 para mais informacéo referente a passar o cabo
pela correspondente entrada ‘passacabos’.

Conectar o cabo LAN entre o conector RJ45 [9] e o router ou AP (Acces Point)
correspondente.

14 Capitulo 4 Comunicagdo do TA120 para a transmissdo de dados



Ter a precaucédo de colocar o cabo em forma de “U” por baixo do sensor TA120
para, em caso de chuva, evitar o possivel goteamento da agua para o interior da
caixa.

Utilizar o software CESVA Sensor Manager — S1040 se for necessario configurar
o servidor para onde enviar os dados do sensor TA120 e/ou se se quer
programar um endereco IP estatico. Para isso consultar o manual ou ajuda do
software.

4.2 Wi-Fi* (Moédulo opcional WF120)

Com a saida USB [8] e o software CESVA Sensor Manager — SI040 deve-se
procurar a rede Wi-Fi para conectar o sensor TA120. Consultar o manual ou
ajuda do software.

4.3 Modem 3G* (Modulo opcional MR120)

Introduzir um cartdo SIM com acesso a Internet (3G/GPRS) na ranhura
correspondente do sensor TA120 [10].

WARNING: TO PREVENT FIRE OR SHOCK

HAZARD AND RISK OF ELECTRIC SHOCK DUE
TO RAIN OR MOISTURE. CLOSE THIS DEVICE'S

ENCLOSURE

C€X

Seguidamente com a ligacdo USB [8] e o software CESVA Sensor Mananger —
S1040, configurar os pardmetros do Modem 3G interno do TA120. Consultar o
manual ou ajuda do software.

4.4 Circuito de corrente 4-20mA* (Moédulo opcional CL120)

Saida anal6gica com circuito de corrente 4-20mA. Introduzir o cabo de
comunicacao pela entrada ‘passacabos’ inferior [4], posteriormente conectar o

Capitulo 4 Comunicagéo do TA120 para a transmissdo de dados 15



cabo ao conector para o circuito de corrente 4-20mA [10]. Consultar o capitulo
3.2 para mais informacdao referente a passar o cabo pela correspondente entrada
‘passacabos’.

Caracteristicas técnicas desta saida de corrente:

Alimentagao de 8 a36VDC

Saida de4a20mA/de 25,0a125,0dB

100
|_AeqT=((|out —4). E) +25dB

Nota 1: I, € a corrente de saida em mA
Nota 2: A gama de medigdo é de 35,0 a 120,0 dB
Nota 3: T é o tempo de integragdo programado. A corrente de saida atualiza-se cada T,

Nota 4: Se ocorre uma sobrecarga, Laeqr > 124,5 dB

Erro maximo 10,2 dB, quanto ao nivel medido

Ligagdo Sem polaridade

) parametro configuravel através do software CESVA Sensor Manager — SI040. Para mais informagéo
consultar o manual ou ajuda do software.
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Alimentacéo do sensor TA120 5

Em fungéo da configuracdo do modelo adquirido, existem vérias op¢des para
alimentar o sensor TA120:

5.1 Rede elétrica

Ligar o cabo de alimentagcdo a rede elétrica (assegurar que cumpre as
especificagbes descritas no ponto jError! No se encuentra el origen de la
referencia.). Ter a precaucao de colocar o cabo em forma de “U” por baixo do
sensor para, em caso de chuva, evitar o possivel goteamento da agua para o
interior da caixa. Consultar o capitulo 3.2 para mais informacéo referente a
passar o cabo pela correspondente entrada ‘passacabos’.

Ligar o cabo de rede a entrada A.C. INPUT do sensor TA120 [16].

O cabo de rede deve respeitar sempre a seguinte ligagéo dos cabos:
o Fio castanho Fase = L

. Fio azul Neutro = N

. Fio amarelo e verde Terra & _L

Na caixa do sensor do TA120 [18] indica-se a equivaléncia de cada um dos trés
conectores da entrada A.C. INPUT.

Capitulo 5 Alimentacéo do sensor TA120 17



5.2 Entrada 12VvDC

Conectar o cabo de alimentacdo a fonte de 12V (painéis solares, baterias
externas, etc.). Consultar o capitulo 3.2 para mais informacéo referente a passar
0 cabo pela correspondente entrada ‘passacabos’. Conectar 0 cabo de rede a
entrada D.C. INPUT [17].

5.3 PoE (Power Over Ethernet)

Alimentacao ininterrumpta através do cabo Ethernet. Consultar o capitulo 3.2
para mais informacgéao referente a passar o cabo pela correspondente entrada
‘passacabos’. Conectar o cabo Ethernet na entrada LAN [9].

18 Capitulo 5 Alimentacéo do sensor TA120



5.4 Bateria BA120

Bateria interna opcional de litio para funcionamento diurno como suporte a rede
de iluminacao publica. A bateria BA120 garante a duracdo e os tempos de carga
suficientes para completar ciclos anuais.

Apoiar a bateria no seu respectivo suporte [15] com as abragadeiras fornecidas e
conectar o cabo saliente ao conector BAT [13], tal e como se mostra na seguinte
imagem:

NOTA: No conector BAT [13] somente se deve conectar a bateria BA120.

A CESWVA ndo é responsavel por qualquer inconveniente que possa
provocar o uso de baterias diferentes da bateria BA120.

Capitulo 5 Alimentacéo do sensor TA120 19



Verificagao acustica 6

A verificagdo acustica do sensor € um processo simples que se pode realizar
seguindo os passos descritos de seguida:

6.1 Extrair a tampa frontal e o kit de intempérie TK120

1. Extrair os quatro parafusos [2] da tampa frontal com uma chave de estrela tipo
PH2x100. Retirar a tampa frontal.

20 Capitulo 6 Verificacdo aclstica



2. Desenroscar para a direita a parte inferior do kit de intempérie TK120 [1].

SHE>

3. Uma vez desenroscado, levantar com muito cuidado o kit de intempérie
TK120 [1] até visualizar o microfone.

6.2 Conectar o PC ao sensor TA120

1. Assegurar-se que o sensor TA120 esta ligado (interruptor POWER [12] em
posicdo ON e LED ON [6] ligado), caso contrario deverd alimentar-se o sensor
(consultar capitulo 5).

2. Conectar o cabo USB entre o sensor TA120 [8] e 0 PC. A ligacdo USB [8] do
sensor TA120 é do tipo B.

Capitulo 6 Verificacao acustica 21



3. Executar o programa “CESVA Sensor Manager” no PC. Selecionar a porta
USB em que esta conectado o sensor. Para isso ir a "Ligagbes> COM >
[porta]" e escolher a porta onde esta conectado o sensor. O manual do
CESVA USB Drivers, que se encontra na sec¢do de suporte em
www.cesva.com, indica como reconhecer a porta COM atribuida.

Seguidamente ir para “Menu > Ligar”.

NOTA: Para que o PC reconhega o sensor TA120 € necesséario instalar o
CESVA USB Driver. Para mais informacao consultar o manual do “CESVA
Sensor Manager”.

CESYA Sensor Manager 3]

Menu | Comexidn  Idioma  Configuracisn  Ayvuds
# | Conectar
@ salir

4. Verificar que o programa mostra o valor medido pelo sensor em tempo real
(LAeqg1ls).

22 Capitulo 6 Verificacao acustica



CESYA Sensor Manager

Mend  Conexign  Idioma  Configuracion  Ayuda

Sensor Cormunicacion

Model:  TA120 Firm.:  03.01 Médulo: Red - Ethernet
Numero de serie: T241206 MAC: 00:04:A3:E6:3D:FD
Servidor
Host: CESVA Noiseplatform E
Protocolo CESVA
Ajuste

42.5

CESVA

etualizada

6.3 Colocar o calibrador

1. Introduzir o microfone do sensor dentro do orificio do calibrador. Assegurar
gue entrou até ao fundo da cavidade e em posicdo paralela ao eixo do
calibrador. Pode ser que custe um pouco pelo facto do calibrador dever
ajustar-se perfeitamente ao microfone. N&o introduzir no microfone
bruscamente pois este podera ficar danificado.

2. Ligar o calibrador e verificar o estado das pilhas. O indicador luminoso deve
permanecer iluminado durante todo o processo de calibracdo. O calibrador

gera um tom de 94 dB a 1 kHz.

Capitulo 6 Verificacao acustica 23



CB006
Acoustic Calibrator

3. Esperar pelo menos 10 segundos até que o nivel de pressdo acustica gerado
pelo calibrador estabilize. Comprovar o nivel que aparece no programa
CESVA Sensor Manager.

Mand  Conesitn  Idloma  Configuraciin  Ayuds

Sensor Comunicacion
Model:  TA120 Firm.: 03.01 Médulo: Red - Ethemnet
Numero de serie: T241206 MAC: 00:04:A3:E6:3D:FD
Servidor
Host CESVA Noiseplatform
Protocolo CESVA
Ajuste

> -
B =
CESVA

6.4 Verificar o ajuste

Realizar as acdes indicadas em funcdo do valor que aparece no programa
CESVA Sensor Manager:

e Nivel dentro da margem 93.9+0.5 dB:

Se o valor esta compreendido entre 93.4 dB e 94.4 dB, o sensor esta
corretamente ajustado.

93.9 . .

-
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Neste caso, néo realizar nenhuma agédo e passar diretamente ao ponto
6.5.

e Nivel fora da margem 93.9+0.5 dB:

Se o valor esta fora da margem compreendida entre 93.4 dB e 94.4 dB, o
sensor nao esta ajustado corretamente e € necessario fazer um reajuste.

Pulsar os botbes “+” ou “-* para incrementar ou diminuir a sensibilidade
até chegar a mostrar no ecra o nivel de 93.9 dB e despois pulsar o botdo
“Guardar Ajuste” para guardar as alteracdes.

93.3 dB| > 93.9 daB| >
+ -

GL
]

X6

6.5 Fechar e segurar o sensor

1. Apagar o calibrador CESVA e, com muito cuidado, extrai-lo do sensor.

2. Com cuidado para ndo danificar o microfone, inserir o kit de intempérie TK120

[1].

Capitulo 6 Verificacao acustica 25



3. Uma vez introduzido, roscar para a esquerda utilizando apenas a base do kit.

4 b

4. Finalmente, retirar o cabo USB tipo B do sensor [8] e com uma chave de
estrela de tamanho PH2x100, fechar e colocar os 4 parafusos [2] da tampa
frontal do TA120.
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Manutencao 7

A nossa recomendacéo é que se realize anualmente uma verificagdo do estado
do kit de intempérie TK120 [1]. Pode ser que com o passar do tempo seja
necessario sustituir o kit de intempérie TK120 [1] devido a severidade das
condicbes ambientais e ao tempo a que foi exposto a elas. Nesse caso, adquirir
um novo kit de intempérie TK120 e seguir 0s passos seguintes:

1. Desenroscar para a direita a parte inferior do kit de intempérie TK120 [1].

SHE>

2. Uma vez desenroscado, levantar com muito cuidado o kit de intempérie
TK120 [1] até visualizar o microfone. Rever o microfone e, no caso de ser

necessario, tirar o p6 com muito cuidado com um pincel de pelo de camelo
muito fino.
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3. Com cuidado para ndo danificar o microfone, inserir o kit novo de intempérie
TK120 [1].

4. Uma vez colocado, roscar para a esquerda usando apenas a base do Kit.

CH?

Aconselhamos que o kit velho de intempérie TK120 [1] se envie para as
instalacbes da CESVA para ser reciclado (C/Maracaibo 6, 08030 Barcelona. Tel:
934335240).

Se o kit de intempérie TK120 [1] recebeu alguma pancada ou apresenta alguma
imperfeicdo, o microfone pode estar danificado. Neste caso, recomendamos
enviar 0 sensor completo para as instalagbes da CESVA para que 0 servigco
técnico realize uma verificagdo do microfone.
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Especificacbes técnicas 8

8.1 MEDIGAO ACUSTICA SEGUNDO A IEC 61672-1

DETETOR: Nivel de pressédo sonora continuo equivalente
PONDERAGAO FREQUENCIAL: A
FUNCAO ACUSTICA MEDIDA: Nivel equivalente de tempo pogramavel entre
10s e 60min com ponderagao frequencial A:

LAeqT

RESOLUCAO: 0,1dB
PRECISAO segundo a IEC 61672-1: classe 1

GAMA DE MEDICAOQ sem escalas:

de 35a 120 dBA

GAMA DE LINEARIDADE a 1kHz: de 35a 120 dBA

VERIFICAGAO ACUSTICA: com calibrador acustico (IEC 60942)
8.2 MICROFONE

TIPO: Microfone de condensador de %"

POLARIZACAO: ov

SENSIBILIDADE NOMINAL: 25,0 mV/Pa

8.3 PROTEGAO CONTRA AGENTES EXTERNOS

KIT DE INTEMPERIE TK120:

Protegao contra chuva, neve, vento e passaros

GRAU DE PROTEGAO DA CAIXA:

IP65
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8.4 CONECTIVIDADE

COMUNICACAO USB para configuragéo: TIPO: Digital, cumpre com a USB rev. 2.0

(tipo B)
COMUNICACAO ETHERNET para transmisséo de dados: CONECTOR: RJ45
COMUNICACAOQ 3G/GPRS para transmissao de dados: Necessita médulo opcional MR120*
COMUNICAGAOQ Wi-Fi para transmisséo de dados: Necessita mddulo opcional WF120*
COMUNICACAO Analdgica para circuito de corrente (4-20mA) Necessita madulo opcional CL120*

8.5 PROTOCOLOS DE TRANSMISSAO

PROTOCOLO: HTTP (HyperText Transfer Protocol)
DIRECAQ IP: Dinamica (DHCP) e Estatica
FORMATO: UltraLight 2.0, Sentilo JSON, Outros

(consultar)

NOTA: Para mais informag&o sobre os protocolos de transmiss&o, consultar a secgao ‘suporte’ em
Www.cesva.com.

8.6 CONTROLO REMOTO
PRESTACOES: Configuragéo remota do sensor
Atualizago automatica do firmware (via OTA)

8.7 ALIMENTAGAO

REDE ELETRICA: 100/240 V~ 0,6 A
50/60 Hz
CONSUMO TiPICO: 1W
CONSUMO TIPICO carregando a bateria BA120*: 18 W
REDE DE ILUMINAGAO: Necessita bateria BA120* Alimentagao pela iluminagao publica com
suporte de bateria
PoE (Power Over Ethernet): Alimentacao ininterrumpta através do cabo
Ethernet
ENTRADA 12VDC; Alimentagao através de painéis solares e

baterias externas 12V
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8.8 CRITERIOS AMBIENTAIS

INFLUENCIA DA TEMPERATURA:
Gama de funcionamento acustico:

de-10a +50 °C

Gama de correta carga e descarga da bateria: de0a+40°C
INFLUENCIA DA HUMIDADE:
Gama de correto funcionamento acustico: de 25290 %

8.9 DIMENSOES E PESO
DIMENSOES: 395 x 120 x 91 mm
PESO: Sem bateria 960 g
com bateria* 1150 g
8.10 MARCAGAO

MARCA C € , MARCA RAEE X

8.11 OPCOES*

MODELO

DESCRIGAO

WF120
MR210
CL120
BA120
TK120

Maédulo para transmisséo de dados Wi-Fi

Maédulo para transmisséo de dados 3G/GPRS
Saida analdgica para circuito de corrente (4-20mA)
Bateria de litio interna para ciclos de 24 h

Kit de intempérie

IMPORTANTE: Para o funcionamento do sensor TA120 com as diferentes
opcoes, consultar a CESVA.
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